Instrukcja szybkiego startu dia LSLV-M100 Ls

Pobierz Instrukcje

Petna instrukcja obstugi dostepna pod adresem: www.aniro.pl, lub
zeskanuj kod QR.

Sprawdz otrzymany towar

® Sprawdz naped pod katem uszkodzen. Jesli przy przyjeciu okaze sie, ze otrzy- LSLV @ m - n E m ﬁ m a
mates$ uszkodzony towar, skontaktuj sie z dostawca. SToTToTTTET

® Sprawdz, czy otrzymate$ prawidtowy model, poréwnujac Moc J
dane z tabliczkg znamionowa, jak pokazano ponize;. 0001 -0.1kW 0008 - 0.75kW
Jesli otrzymale$ niewtasciwy model, skontaktuj sie ze swoim dostawca. 0002-0.2kW 0015 - 1.5kW
0004 - 0.4kW 0022 - 2.2kW
Model
= «
Napiecie Zn.
LSLV0022M100-1EQFNS | '~ ednotezony2000- 2600
. Klawiatura
WEJSCIE  200-240V 1Faza 50/60Hz E - Klawiatura LED
10.0A
‘;i WYJSCIE  0-Wej. V 3x230V 0.01-400Hz Typ UL
z 3.8kVA 0 - Otwarty
5’, Ser. Nr 55025310146 .
% Sprawdzone przez D. K. Filtr EMC -
A YU KCC-REM-LSR- F - Whudowany filtr EMC[C2]
Diawik DC
N - Brak wbudowanego dfawika
1/0

S-Standard A - Rozszerzony

Montaz napedu

® Upewnij sie, Ze jest wystarczajgco duzo miejsca, aby speti¢ wymagania dotyczace prze$witu i ze nie ma zadnych przeszkéd
dla przeptywu powietrza wentylatora chtodzacego, jak pokazano ponizej.

¢ W razie instalowania wielu napedéw w szafie sterowniczej, zainstaluj napedy
przy minimalnym przeswicie 2 mm pomiedzy nimi oraz zdejmij dodatkowe gérme pokrywy.

Przestrzen montazowa Montaz szeregowy Pamietaj przy montazu
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®Zaimontuj naped w $rodowisku spetniajgcym warunki, takie jak temperatura otoczenia (-10 C do 50 C ), wilgotnos¢

(95% wzglednej wilgotnosci lub bez kondensacji), wysoko$¢ (ponizej 1000 m) i wibracje (ponizej 1G [9,8 m / sec2])

* MoZliwy montaz na szynie DIN
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Instrukcja szybkiego startu dla LSLV-M100

Podtgczenie napedu: zasilanie

* Ponizsze ilustracje pokazujg giéwne podigczenia kablowe napedzie.
* UWAGA! Zaciski B1, B2 przeznaczone s dla rezystora hamowania. Nie podtaczaj zaciskéw B1, B2 do
uziemienia!

* UWAGA! Kable zasilajgce muszg by¢ podigczone do zaciskow Ri T.
Podigczenie kabli zasilajgcych do zaciskow U, V i W spowoduje uszkodzenie napedu.

0.1~0.2 kW (1-fazowy) 1.5-2.2 kW (1-fazowy)
=4 & = @
— oio|9©
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O CHARGE] ’ C Q O MOTOR
AN D D UVW =i =) IEF
— J;_I : : :
\M; \WI; M
Zasilanie Silnik Zasilanie Silnik Zasilanie Silnik
L+N L+N L+N

Podtaczenie napedu: zaciski

* Ponizsze rysunki pokazujg ukfad zaciskéw sterowniczych napedu.
* Zapoznaj sie ze schematem ponizej.

SW1 NPN/PNP Wybér trybu wejé

Wejécia Cyfr. Wyjécie Wejscia Cyfr. % Wyjcie P
7 s Wybor zaciskow
P1 AO * oz
& Analogowe j* :; A0 Aetgpre SW2 analogowych wejs¢ V/|
P3 NPN- PNP oy | Py B )kl Terminacja rezystora RS485
P24 o NPN PNP P24 =
—o P4
oM o « P5
Wejscia ﬂﬁi\%’sﬁ ﬁi Wy
Analogowe a A2 arty
M
VR Kolektor Wejaca c Kolektor
Vi Analogowe VR
Wyjscie Wyjécie
: C1
M ¢t VI Rearione
Al - Al
B1 Analog Input
N 2 e \_B1
W] | Ru5
Zsiy T NI | Zdalny/
J reRz&tgrra 485Com | )
< Standardowe>l/0 <Zawansowane 1/0>
Zacisk \ Parametr \ DomysInie Zacisk \ Parametr \ DomysInie
P1 In-65 Fx Q1/EQ** 0U-32 Bfad
P2 In-66 Rx A1/B1/C1 0U-31 Biad
P3 In-67 Stop Awaryjny A2/C2* 0U-32 Btad
P4* In-68 RESET AO 0u-01 Czestotliwos¢ wyjsciowa
P5* In-69 JOG * Dostepne tylko z Rozszerzeniem 1/0
V1 _ - ** Dostepne tylko ze Standardowymi I/0.
12* - -

02 | Lsis co., Ltd.



Klawiatura: Opis

o
Nr ‘ Nazwa ‘ Funkcja
0 Wyswietlacz | Wyswietla informacje dotyczgce aktualnego stanu 9
7-segmentowy | pracy oraz parametrow. o-
@ | Wskaznik ust. SET | Dioda LED mruga podczas konfiguracji.
@ Wskaznik pracy RUN Dioda $wiecaci w sposéb ciagly podczas pracy, i mruga podd ~ ||RuN Al 2=
przyspieszania i zwalniania.
O Wskaznik pracy FWD | Dioda $wieci w sposdb cigglty podczas pracy w przad. MODE \Y4 ENT
SHIFT MIN MAX
© Wskaznik pracy REV | Dioda $wieci w sposéb ciagly podczas pracy w tyt.
Klawisz ‘ Nazwa ‘ Funkcja
przy[cFlislljl\rl)]racy Uzywany w celu wystartowania falownika — komenda start.
erop przycisk STOP: stopuije prace falownika.
RESET [STOP/RESET] | RESET: resetuje blad falownika.
[A] klawisz, . L - .
[v] klawisz Przetgcza pomigdzy kodami, zwieksza lub zmniejsza wartosc.
klawisz

[MODE/SHIFT]

Przetgczanie pomiedzy grupami, lub przesuniecie kursora podczas ustawiania/modyfikowania parametrow.

o0 BFEE

klawisz Uzywany do wybierania, potwierdzania,wprowadzania do pamieci

[ENTER] wartosci parametréw, lub powrotu do gtéwnego ekranu po wystapieniu
btedu

[l\)lzlf;?j:] Potencjometr do nastawy czestotiwosci.

Ustaw parametry i monitoruj dziatanie

Ustaw parametry

% Podstawowe parametry iich grupy

* Dla podstawowej pracy napedu w pierwszej grupie
pokazanych jest 18 parametréw. ENT
* Pozostate grupy parametrow sg widoczne gdy w
parametrze OGr. wybrano nastawe”1”

* Wyb6r grupy

- KavEy

pozwala na przemieszczanie sie pomiedzy
parametrami tylko w jednym kierunku.

* Wybor parametru

-Kavfalv)

pozwalajg ha wybor parametru

¢ Ustawianie wartosci

-Kla@ME

parametru.

- Wartosc¢ zostaje zapisana po dwukrotnym wcisnieciu

klawisza

pozwalajg na ustawienie wartosci

Monitoruj status dziatania
* Monitorowanie Prgdu Wyjsciowego

~

/A
B

Lsis Co., Ltd. | 03



Procedura podstawowe;

parametryzacji

Sprawdzenie kierunku pracy silnika

®\W tym kroku sprawdzamy kierunek i poprawnosc¢ pracy silnika.

Ten test nalezy przeprowadzic tylko za pomoca klaw-
iatury. Podaj zasilanie dopiero wtedy gdy wszystkie
potgczenia zostang wykonane i zatozone sg wszelkie
pokrywy ochronne.
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Instrukcja szybkiego startu dla LSLV-M100

Start/Stop i zrodto zadawania czestotliwosci

* Ten krok pokazuje jak skonfigurowa¢ metode Start/
Stop i zadawania czestotliwosci.Upewnij sig, ze wszys-
tkie pokrywy ochronne sg zatozone i podane jest
zasilanie.

* Wybierz metode Start/Stop

-
-

oo ) | ANAA

|—> Keypad

Fx/Rx-1
Fx/Rx-2
Komunikacj RS-485

-~
-
=~
L
=~
U

v
D
-

)
~
=

Domyslnie

Rozszerzone I/0

STOP | | STOP | | | | vHv MODE |MODE l
RO 2 SHFT =

0: Keypad

I_I_
1: Fx/Rx-1
2: Fx/Rx-2
patrz: instrukcja

» Obserwuj obroty silnika od strony obcigzenia i
upewnij sie, ze silnik obraca sie prawo (naprzod).

* Jedli kierunek obrotdw jest nieprawidtowy, zamien
kolejnos¢ kabli silnikowych (np. U-V-W > V-U-W).

04 | Lsis co., Ltd.

* Wybierz metode zadawania czestotliwosci
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(B Keypad 1 Domyslnie

(I Keypad 2

AN VO0: 0-5 [V] wbudowany zakres
KB V1:0-10[V] zrédio zewnetrzne
(A 12(1): 0-20 [mA]

5 [ Rozszerzone I/0

3 VO +12 (1)

A VO +12 (V)

3 VO + V1

VA Komunikacja RS-485 Rozszerzone I/0
(/A Sterowanie Gora-Dot

BBBE].
@ =)

2:V0, 0-5[V]

0~10Vdc
3:V1,0-10[V]

Potencjometr: 1-5KQ



Predkosci krokowe

* Ponizej dowiesz sie jak ustawiC predkosci krokowe w

napedzie.

Grupa \Kod \ Nazwa

65 Przypisanie funkgji dla P1

\ Nastawa

66 | Przypisanie funkcji dla P2

5: Predkos¢ krokowa-niska

In 67 | Przypisanie funkcji dla P3

68* | Przypisanie funkcji dla P4

69* | Przypisanie funkcji dla P5

6: Predkosc¢ krokowa-$rednia
7: Predkos¢ krokowa-wysoka

Autorestart

* Ponizej dowiesz sie jak ustawiC autorestart napedu
» Ta funkcja jest wigczona tylko w przypadku, gdy
zacisk wejscia cyfrowego jest ustawione jako zrodto
sterowania napedem.

Grupa \Kod \ Nazwa \ Zakres nastawy
09 Liczba autorestartow 0~10
Pr Opéznieni
poznienie 5
10 autorestartu po btedzie 0.0-60.0 sek

* dostepne tylko z kartg rozszerzen /0

* Przyktad)

* Zrodio sterowania: Zacisk
*Typ I/0 : rozszerzone 1/0

Grupa‘ Kod ‘UstawionaWartoéé

2% P1 P2 P3 P4 P5CM Op drv 1 (domyslnie: wartos¢)
00000go 65(P1) | 0 [domysinie: wartosc)
L LKL 671P3) 5
In
I I I 68(P4) 6
69(P5) 7
Czestotiwosc

i

Predkoéé‘ P5 ‘ P4 ‘ P3 ‘ Opis

0 - B -

Zrédio zadawania czestotliwosci
wybrane w Frg.

bA51_Czestotliwos¢ krokowa 1

bA52_Czestotliwos¢ krokowa 2

NN

bA53_Czestotliwos¢ krokowa 3

bA54_Czestotliwos¢ krokowa 4

bA55_Czestotliwos¢ krokowa 5

AN

bA56_Czestotliwos¢ krokowa 6

N (o~ |01 B W N -

SNIN NN

bA57_Czestotliwos¢ krokowa 7

% Jesli sygnat reset podany jest recznie za pomocg zacisku lub klaw-
iatury, licznik restartu startuje w oparciu o nastawe w Pr-09 Liczba
autorestartow.

% Gdy bfad nie wystepuje przez 30 sekund, pozostata liczba
autorestartdw regeneruije sie jeden po drugim.

% Funkcja automatycznego restartu nie zostanie akty-
wowana, jesli naped zatrzyma sie z powodu nastepujgcych
bteddw:

- Niskie napiecie, Stop bezpieczengtwa (Bx),
Przegrzanie napedu lub usterka sprzgtowa

* Przykiad)
* Pr09=3, Pr09=5.0sek

Caesiofinosc Pri Pr10 30 sek
=bsek =5sek
>
>
Blad Biad
Status Restart Restart
Btedu >
Pozstata
h 3 2 1 2
Liczba I I I
Restartow Zregenerowany
1 biad

e Lotny start - Gdy wystepuije btad, silnik normal-nie
obraca sie w trybie wolnego wybiegu. Aby obstugiwaé
naped bez dodatkowych btedow zwigzanych z pracg
silnika nalezy aktywowac tryb Lotny start.

Grupa \Kod \ Nazwa \ BIT \ Funkcja
Lotny --1- Inicjalizacja po
7 start (0010} bledzie

LsIS Co., Ltd. | 05



STOP
RESET

Instrukcja szybkiego startu dla LSLV-M100

Lista podstawowych parametrow

N
(

X .

Drive

65 | Przypisanie funkgji do wej. cyfr. P1

\J
o]
v

06 | Lsis co.

ﬁ MODE
SHIFT

: : : " 09 | Tryb sterowania 66 | Przypisanie funkcji do wej. cyfr. P2
= 11 | Czestotiwosé JOG 67 | Przypisanie funkcji do wej. cyfr. P3
Operacja 15 | Podbicie momentu 68 | Przypisanie funkcji do wej. cyfr. P4
19 | Czestotliwos¢ startowa 69 | Przypisanie funkcji do wej. cyfr. P5
e o [
0.00 C Stoliwose zadana 26 | Wzmocnienie dla autom. podbicia momentu 90 | Status wejs¢ cyfrowych
A.CC Czjs vepieszania 27 | Wzmocnienie motoryczne dla podbicia mom.
dEC Cras Eariol\)/vania 28 | Wzmocnienie regeneratywne dla podb. mom. 01 | Okreslenie funkcji wyjcia analogowego
drv Zrodlo StartStop 81 | Wybdr zmiennej uzytkownika 02 | Dopasowanie wyj$cia analogowego
: Zrédio czestotiwosci 31 Przyp{sanfe funkq} do wyjfc!a przeka%n!kowego 1
i 04 | Drugie zrédio Start/Stop 32 | Przypisanie funkcji do wyjscia przekaznikowego 2
MKW Moc silnika 05 | Drugie zrédto czgstotliwosci 41 | Status wyjs¢ cyfrowych
MrC Prad znamionowy silnika 07 | U/f wybdr krzywej Communication
MbF Czestotliwos¢ bazowa 08 | Skala czaséw Acc/Dec 01 | Numer ID flownika w sieci
FrM Czestotiwos¢ zatomu 09 | Referencja czaséw Acc/Dec 02 | Wybdr protokotu komunikacyjnego
lov Nastawa napigcia wyjsciowego 11 | llo$¢ biegundw silnika 03 | Predkos¢ komunikacji
o) PodbifE=meyentu FW 12 | Poslizg silnika 04 | Parzystosé/bit stopu
v Itb Podbfl stirr fentu REV| ENT | 14 | Prad bez obcigzenia Application
Cur § WyjSciow 15 | Sprawnos¢ silnika 01 | Regulator PID
rPM | 'eaen Josc RPY ENT 50 ~| Cgstotliwoss krokowa 1- 02 | Jednostka regulacji PID
dCL lcie szyn 56 | CzestotliwoS¢ krokowa 7 18 | Wartoé¢ zwrotna PID
VoL, por, 19| Wertos zadana PID
t0r, vIM, | Zmienna uzytkownika 01 | Krzywa przyspieszania 20 | Wybor zrédta zadawania wartosci ref. PID
12M . 02 | Krzywa zwalniania 21 | Wybor zrédia wartosci PID
nOn Ostatnl.blad : | 03 | Krzywa-S poczatek gradientu 05 | Wykrywanie zaniku fazy wyj$ciowej
0Gr Otwarcie wszystkich parametr¢ 04 | Krzywa-S koniec gradientu 08 | Autoreset
08 | Tryb stopu 09 | !los¢ autoresetow
09 | Blokada kierunku
¥ Podstawowe parametry 10 | Automatyczny start 10 Cztas porrtwiedzy kolejnymi probami
° Ty[ko 18 parametrc')w jest 12 | Czas podawania DC przed startem 18 liu Qresetj zona
Zeni
wyswietlanych jesli obstugujesz 13 | Wielko$¢ podawania DC przed startem 19 COZIOT dormd prz‘ec.|q ?
— - zas alarmu przecigzenia
i 14 | Blokowanie wyjscia przed hamowaniem DC
naped w tryble pOdStaWOWym' 15 | cras hamowv:r:]ia D Cp 20 | Wybor akcji przecigzenia
* Inne grupy staja sie widoczne Wiolkosé hamowania DG 21 | Poziom przecigzenia
gdy w parametrze OGr. zostanie —— : 22 | Czas przecigzenia
“qn 17 | Czestotliwos$¢ podawania DC - : -
wybrana nastawa “1”. - — 50 |Zbezpieczenie przed utykiem
24 | Granice czestotliwosci 79 [0 = 00 bledz it
Drive 25 | Dolna granica czestotliwosci perowanie po bigdzie wentylatora
: - - — 91 ~| Historia bledu 1 ~
ENJasic 26 | Gorna granica czestotliwosci 95 | Historia bledu 5
Advanced 51 | Oszczedzanie energii
Control 63 Wzrr.mclnienie wySwietlania predkosci RPM 04 | Czas przyspieszania
Input 79 | Napiecie pracy DB 05 | Czas zwalniania
Output Control 07 | Czestotliwosé bazowa
— 04 | Czestotliwos¢ kluczowania (nosna) .
Communication 71| Lotny start 12| Prad AL -
Apptcaton | T
; 01 | Warto$¢ wyswietlania po wigczeniu
Protection 08 | Minimalne napiecie wejscia /1 02 |Typlfo
nd . .. N N
2 . Motor 09 I(r)igztothwosc odpowiadajgca 79 | Wersja oprogramowania
Configuration 93 | Powrdt do ustawien fabrycznych
10 | Maksymalne napiecie wejécia V1 - -
c Wost odoowiadai 94 | Rejestracja hasta
1 Inz_?gtot iwos¢ odpowiadajgca

95 | Blokada parametréw

, Ltd.



Najczesciej zadawane pytania

Problem: Silnik nie obraca sie i przy starcie prgd wyjsciowy jest zbyt duzy.
* Przyczyna: Zbyt duze obcigzenie. Mozna to rozwigzac stosujgc reczne/auto podbicie momentu i zmiane niektorych parametrow.

Nieznacznie zwigksz wzmocnienie do przodu lub do tytuFtb lub rtb.

Reczne podbicie momentu Jesli poziom podbicia momentu jest zbyt wysoki, moze wystgpic¢ btad, taki jak IOL(przecigzenie falownika).

Ustaw dr15I na 1 aby aktywowa¢ Auto podbicie momentu. Jesli jest to potrzebne zmniejsz wartosci

Auto podbicie momentu | oneq4 podbicia (np. 0~2%) w Ftb lub rtb, | dopasuj do wartosci w: dr26, dr27 Lub dr28.

Czestotliwos¢ startowa Nieznacznie zwieksz czestotliwosc startowg w dr19.(np. 0.5— 1.0 — 1.5 — 2.0Hz)

Gdy bAQ7 jest ustawione na 2 [ V/F), Wzorzec V/F uzytkownika moze by¢ ustawiony w oparciu o

VI wybdr krzywe] aplikacje i charakterystyke silnika.

Problem: Motor buczy lub wydaje gtosne dzwigki.
* Rozwignie: Nieznacznie zwigksz lub zmniejsz czestotliwosé kluczowania (nos$ng) w Cn04.

Problem: Podczas pracy falownika, wyzwala sie wytgcznik réznicowo-prgdowy.
* Przyczyna: Wytacznik réznicowo-pragdowy odetnie zasilanie gdy pojawi sie prad uptywu podczas pracy falownika.
* Rozwignie1: Uziemnij falownik.
* Rozwignie2: Sprawdzzczy rezystancja uziemienia jest nizsza niz 100 Q dla 200V .
* Rozwignie3: Sprawdz prad znamionowy wytgcznika RCD i podtgcz do falownika zgodnie z jego prgdem znamionowym.
* Rozwignie4: Zmniejsz czestotliwos¢ kluczowania (nosng) w Cn04.
* Rozwignieb: Postaraj si¢ aby kable pomigdzy falownikiem a silnikiem byly jak najkrétsze.

Pytanie: Jak przywrdcié ustawienia fabryczne falownika?

+ Odpowiedz: Ustaw CF93 na 1 (wszystkie] i naci$nij [ENT] Gdy przywracanie ustawien fabrycznych sie zakoriczy, wyswietli sie
ponownie CF93.

Pytanie: Jak wyregulowac czas w jakim silnik przyspiesza lub zwalnia?
* Odpowiedz: Nastaw czas przyspieszania w ACC i zwalniania w dEC.

Pytanie: Jak zapobiega¢ wystgpieniu btedu przecigzenia OV (zbyt duze napiecie) podczas zwalniania?
* Odpowiedz1: Wydiuz czas zwalniania w dEC.
+ Odpowiedz2: Aktywuj ochrone przed utykiem w Pr50. Aby uaktywni¢ jg przy zwalnianiu ustaw Pr50 na “-1-" jako Bit 2..

Pytanie: Jak zapobiega¢ wystapieniu bledu OLT(przecigzenie) w falowniku podczas przyspieszania lub zwalniania?
+ Odpowiedz: Sprawdz prgd znamionowy silnika w MrC i ustawienia parametrow przecigzenia silnika np. w Pr20 (Wybor akgji
przecigzenial,

Pr21 (Poziom przecigzenia) i Pr22 (Czas przecigzenia).

Pytanie: Jak wysterowa¢ falownik ponad predkosci znamionowe silnika?
+ Odpowiedz: Zwieksz czestotliwosé zatomu FrM.

Pytanie: Czy naped wytwarza harmoniczne pradu? Jesli tak, to czy stanowi to problem?

+ Odpowiedz: Wszystkie standardowe napedy wytwarzajg 5t i 7me czestotliwosci harmoniczne. Czasami, w zaleznosci od
aplikacji mogg pojawic¢ sie problemy. Harmoniczne mogg powodowaé m.in. grzanie sie transformatora lub interferencje z
innymi urzadzeniami komunikacyjnymi zainstalowanymi w poblizu napedu . Aby to zredukowaé, konieczna moze okazac sie
instalacja odpowiednich filtréw. Dodatkowo, pomocne moze byé dotrymowanie czestotliwosci kluczowania w Cn04.

Lsis Co., Ltd. | 07



Instrukcja szybkiego startu dla LSLV-M100

Btedy - Rozw

igzywanie problemow

Wyswietlane \Typ ‘

Przyczyna

Rozwigzanie

OLt Obcigzenie jest wieksze od znamionowej mocy silnika. Wymien naped i silnik na mocowo wigksze.
[Over, L.oa(,” Zaiza Ustawiona warto$¢ poziomu btedu przecigzenia w Pr21 jest zbyt niska. Zwieksz warto$¢ nasta dla Btedu Przeciazenia
Przecigzenie e wy 5 2} .
Czasy ACC/DEC sg zbyt krétkie wzgledem bezwladnoci obcigzenia (bA16). | Zwigksz nastawy czaséw ACC/DEC.
- ObcigZenie napedu jest wigksze od mocy znamionowej. Wymien naped na mocowo wiekszy.
ZatrzasK . . . - Odpowiednio sterowa¢ falownikiem po zatrzymaniu
(Over Current] ap ; KIem PO T2y
zaVZLzyungTj Falownik dostarczat moc podczas jatowej pracy silnika. silnika lub uzy¢ funkeji szukania predkosci. (Cn71).
Hamulec mechaniczny silnika aktywuje sig zbyt szybko. Sprawdz hamulec mechaniczny.
Czas zwalniania jest zbyt krétki wzgledem bezwtadnosci . -
ovt obciazeniaw bA1. Zwigksz czas zwalniania.
(Over Voltage) Zatrzask

Za duze napigcie

Wystepuje praca regeneratywna silnika.

Uzyj opcji hamowania.

Napiecie wejSciowe jest zbyt wysokie.

Napiecie wejsciowe jest zbyt mate.

Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest mniejsze od
wymaganej wartosci.

Lvt ;
(Low Voltage) Poziom

Za mate napiecie

Do instalacji podtgczono obcigzenie wieksze od wydajnosci zasilania
(na przykfad spawarka, bezposrednie podtaczenie silnika itd.)

Zwigkszy¢ wydajnos¢ zasilania.

Magnetyczny stycznik podigczony do zrédta zasilania
ma wadliwe pofgczenie.

Wymien stycznik magnetyczny.

W obwodzie wyjsciowym wystapit bfgdz uziemienia

Sprawdz okablowanie napedu.

i Zatrzask
% > Tzolacja silnika ulegta uszkodzeniu. Wymien siini.
EtH Silnik sie przegrzat. Zmniejsz obcigzenie.
(E-Thermal) Obcigzenie napedu jest wigksze niz jego moc znamionowa. | Wymien naped na mocowo wiekszy.

' Zatrzask
Przegrzanie

Naped pracowat na niskich obrotach przez diugi czas.

Wymien silnik na taki, ktdry ma oddzielnie zasilane
chtodzenie.

out P‘h)POO | atrzask Magnetyczny stycznik po stronie wyjscia posiada wadliwe potaczenie.Sprawdz stycznik magnetyczny po stronie wyjsciowe;.
u ase upen) «
Brak fazy P Okablowanie wyjsciowe jest wadliwe. Sprawdzokablowanie wyjsciowe;.
0 o vatrzask  Obcigzenie napedu jest wieksze od jego mocy Wymien naped i silnik na mocowo wigkszy.
Enverter of znaamio N@Webicie momentu jest zbyt duze Zmniejsz poziom podbicia momentu.
olit Jest problem z chiodzeniem, Sprawdz, czy w.kar?aia_lch wentylacyjnych lub wentyla-
torze nie znajdujg sie zadne ciata obce.
(Over Heat]  [Zatrzask - —
Przegrzanie Wentylator napgdu dziatat zbyt dugo. Wymien wentylator.
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka. Utrzymuj temperature otoczenia ponizej 50°C.
[NTgtoc | Temperatura otoczenia jest zbyt niska. Utrzymuj temperature otoczenia powyzej -10°C.
en
P Zatrzask . Skontaktuj serwisem
Usterka wewnetrzna czujnika temperatury.
[F;ATrrlip] e Ciata obce znajdujg sig w kanatach wentylacyjnych napedu. | Usun ciata obce z kanatow wentylacyjnych napedu.
Blad wentylatora Zywotno$¢ wentylatora dobiegta konca. Wymierh wentylator chtodzacy.

(External Trip A B) Zatrzask

Kiedy programowalne wejscie cyfrowe nastawione jest na
EtA lub EtB.

Dopasuj parametry zwigzane z btedem zewngtrznym.

Btad zewnﬁtrznv

(Communication

; Zatrzask
Trip)

Wystepuje kiedy komunikacja pomigdzy DSP a CPU
wejSC/wyjsc jest utracona na diuzej niz 500ms

nbr
zbyt maty prad atrzask

WV
U

Wystepuije kiedy prad wyjsciowy napedu jest nizszy niz
wartos¢ ustawiona w Ad41 gdy OU31 lub OU32 ma nastawe
19 (Hamulec silnika).

Dopasuj parametry kontroli hamulca.

*Polziom : Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wytgczenie lub sygnat ostrzegawczy znikajg i usterka nie jest wprowadzana do pamigci w historii

usterek.

*Zatrzask : Gdy usterka zostaje usunieta i doprowadzony zostaje sygnat do wejScia kasowania, to samoczynne wylgczenie lub sygnat ostrzegawczy znikaja.

LS
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Sprawdz czy napigcie wejsciowe nie jest wyzsze od wymaganej wartosci.





